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Resul·!ia interesante en numerosas ocasiones determinar -

la posición ~e la ar1nq,dur~ embutida en una masa de hormigón y, pre­

ferentemen-te, sin alterar éste. 

Se presenta este problema en la elevación de estructu -

ras? para comprobar si se ha colocado correctamente la armadura en 

el momento inicial, o si se ha despla~ado posteriormente al colocar 

el hormigÓn o al consolidarse éste, en la conservación de constru~ 

cienes antiguas en las cua1et3 sé desconope con frecuencia la posi -

ción exacta de la armadura e 9 igualmen'te, en las fábricas ele eleme.B_ 

tos prefabricados de hormigón y en el laboratorio. 

La sociedad Kolectric, Ltd, en colaboración con la Ce -

ment and Cóncr~·te Association y la Cast SJtione and Cast Concrete Pro 

ducts Industryiha proyectado y puesto en el.morcado un instrumento, 

al q_ue se ha dado el nombre de "Covermeter11 ~ q_ue resuelve este pro­

blema. Este aparato (fig. 11) indica directamente el espesor de hor 

migón que está recubriendo los redondos hasta una distancia máxima 

algo superior a los 5 cm y su funcionamiento e.stá basado en elefe~ 

to que provoca la presencia ele una armadura cto acero sot;'t'e el campo 

de un electro.itnán. Su empleo permiJce igualmente determinar la posi-· 

ción del eje de la armadura. 

El "Covermoter11 pueo.e funcionar con corrionJce alterna -

ele la red, o bien con un acumulador de 6 voltios. su manejo os sen­

cillo y puede encomendarse a un obrero no ospeciali~adoo Cómodo y -

transportable, encuentra aplicación tanto a pio de obra como en el 
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Fig. S,-Relación entre la resistencia a
flexión-tracción y la: velocidad de los ul­
trasonidos, v" pMa dos dosificaciones,

según Jones.
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Fig. 7.-ComparaciÓn de los resultados de las figu­
ras 4 a 6 y de los valores de Chefdeville.
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Fig. 9.-Relación entre la: resistencia a fiexión­
tracción y la velocidad de los ultrasonidos, v"

según Andersen y Nerenst.

Fig. lO.-Compa,raciÓn de los resultados de las
figuras 3, 8 Y 9.

'Fig.11.
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